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Тип рукоятки

При выборе данных ручек
необходимо заполнить

опросный лист 
«Рукоятки спец. исполнения»

Стандартное подключение

P, kOm

10k (2 x 5 кΩ)

5k  ( 2,5 )2 x  кΩ

2k  ( 1 )2 x  кΩ

1k  ( 0,5 )2 x  кΩ

Тип аналоговых выходов

«1-2»
Ось

«3- »4

Пример маркировки: QT - L-Z-3 ( )-VV85 S8 Can 2.0B

S8L  - тип рукоятки

 - Z   возврат рукоятки в нулевое положение

   - ход рукоятки3

 - тип выхода( )Can 2.0B

«Рукоятки спец. исполнения»

QT-
VV85

Разъем DTM

U, 0-10V

V1 (  ~  ~ )–10V 0V +10V

+V2 ( 10V ~ 0V ~ +10V)

   (– V ~ 0V ~ + V)V3 5 5

   ( V ~ 0V ~ + V)V4 +5 5

CAN

Can 2.0B

Can J1939

Can Open
Стандартная 
диаграмма

подключения 
дискретных

сигналов

I, 4-20mA

I1 (4mA ~ 12mA ~ 20mA)

I2 (20mA ~ 4mA ~ 20mA)

Без кнопки

(NO)

(NO+NC)

Переключатель
 с возвратом (         )

D1

D7

W

SB6

UGN UGA

Стандартная комплектация:

№1

S8L

S2B 21
(DC 5V  0.5 - 4.5V) ;  

(LED подсветка)

S8R

- 6 кнопок Off-(On)

-  S2B  (Hall) 3 ролика серии  21

с возвратом в нулевое положение

ООО «РЕСАП», РТ, г. Набережные Челны  

ИНН 1639044162, КПП 165001001   

(1) (3)( )2

Ход рукоятки
возврат рукоятки 

в нулевое положение

фиксация рукоятки 
в каждом положении

(Z)

(F)


